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LW  wiemeros

mResponsables del grupo:

sCatedratico Vicente Diaz Lopez

sCatedratico José Luis San Roman Garcia
=15 miembros: 11 Doctores

a2 Catedraticos

a4 Profesores Titulares

a3 Profesores Visitantes

02 Ayudantes Doctores

02 Becarios de Investigacion

al Personal Técnico
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“Duque de Santomauro”
Instituto de Seguridad de Vehiculos Automoviles
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LINEAS DE INVESTIGACION et o

eTecnicas avanzadas de simulacion en Ingenieria Mecanica.

eCalculo, construcciéon y ensayo de maquinas.
eTécnicas de medida y ensayo avanzadas.

eSeguridad y mantenimiento industrial.

eBiomecanica.

eFerrocarriles y automoviles.

e\ehiculos inteligentes.

e Transportes.

eIngenieria de Trafico.

eReconstruccion de accidentes.
eEstudios medioambientales, reciclado y gestion de residuos.
eIngenieria grafica, simulacion y realidad virtual.

eAcustica y vibraciones.

eAplicaciones de la inteligencia artifical en el campo de la mecanica: redes

neuronales, légica fuzzy, algoritmos genéticos, etc.
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Mﬁl PROYECTOS DE INVESTIGACION

e Titulo del proyecto: Desarrollo de un sistema hardware in the loop de un
sistema antivuelco para autobus [CCG08-UC3M/DPI-4194].

Entidad financiadora: Comunidad de Madrid.

eTitulo del proyecto: Desarrollo y aplicacion de una metodologia integrada
para el estudio de los accidentes de trafico con implicacion de furgonetas
[2009/00167].

Entidad financiadora: Ministerio de Fomento.

eTitulo del proyecto: Estudio técnico con objeto de optimizar, valorar la
capacidad de contencion y comprobar la resistencia, de un sistema de
retencion de material movil en plataforma de via.

Entidad financiadora: Metro Madrid.

eTitulo del proyecto: Sistema electronico embarcable para la medida de la
contaminacion acustica acumulada de un vehiculo automovil [TRA2008-
05654-c03-02].

Entidad financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia.
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Mﬁl PROYECTOS DE INVESTIGACION

eTitulo del proyecto: Disefio y modelado de un sistema inteligente de
suspension semi-activa basado en amortiguadores magnetoreologicos
[TRA2008-05373/AUT].

Entidad financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia.

eTitulo del proyecto: Analisis del comportamiento a vuelco de un autobus
mediante un sistema activo de balanceo (VUELVUS) [CCG06-UC3M/DPI-0688].

Entidad financiadora: Comunidad de Madrid.

eTitulo del proyecto: Acuerdo Marco de Colaboracion Cientifica y Tecnoldgica
entre la UC3M y Michelin Espafia Portugal, S.A.

Entidad financiadora: Michelin Espana Portugal, S.A.

eTitulo del proyecto: Nuevo procedimiento de inspeccion del sistema de
direccion de vehiculos automoviles en la Inspeccion Técnica de Vehiculos
(ITV). [TRA2004-03976/AUT].

Entidad financiadora: Ministerio de Educacion y Ciencia.

eTitulo del proyecto: Acuerdo MARCO de colaboracion cientifica y tecnolégica
entre la UCIIIM y la fundacidn Instituto Tecnoldgico para la Seguridad del
Automovil.

Entidad financiadora: Comunidad Europea.




Estudio del contacto neumatico-calzada
y modelizacion de neumaticos
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/ CARACTERIZACION DINAMICA DEL VEHICULO A PARTIR DEL COMPORTAMIENTO DEL NEUMATICO

DINAMICA VEHICULAR / MODELIZACION DE NEUMATICOS INSTRUMENTACION DE VEHICULOS PARAMETRIZACION DEL
PROBLEMA
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/MODELIZACION DEL CONTACTO NEUMATICO-CALZADA MEDIANTE PLACA DINAMOMETRICA\
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Caracterizacion amortiguadores
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DETERMINAR EL COMPORTAMIENTO DINAMICO DE UN AMORTIGUADOR DE UN AUTOMOVIL MEDIANTE

MEDIDAS EXPERIMENTALES

CARACTERIZAR LA PERDIDA DE PRESTACIONES

CON EL ENVEJECIMIENTO
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Caracterizacion amortiguadores
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ESTABLECER UN CRITERIO OBJETIVO QUE PERMITA DETERMINAR EL LIMITE DE USO
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NODAL SOLUTION

CARGA DISTRIN

£23.516
S546.007 T01.0Z4

Simulacion de sistemas

Simulacién de sistemas dinamicos: Proceso de
estaticos: Material estampacion en varias
Ferroviario etapas

CARGA DISTRIEU
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Mejora del diseio de una carroceria de
una furgoneta
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EQUIPAMIENTO
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El Grupo MECATRAN domina las principales herramientas de Software y Hardware
comerciales relacionadas con la simulacion dinamica y realidad virtual aplicada a los
campos tecnoldgicos de la Ingenieria Mecéanica, lo que le permite ofrecer un servicio de

asesoria y formacion para las Entidades que lo soliciten.

ANSYS/ LS-Dyna
ADAMS

CarSim

SOLIDEDGE
MATLAB

AIMSUN
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Maquina de ensayo
para amortiguadores

Mesa de Coordenadas
Tridimensional.
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eSistemas Avanzados de Adquisicion Linea [TV

y Andlisis de Datos Maquina de calibracion

«Sistemas Avanzados para la toma de celulas de carga

de medidas de extensometria
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Miembros del Grupo forman parte de LABITV, laboratorio perteneciente a la Red de
Laboratorios de Organismos Publicos de Investigacion de Madrid y acreditado por ENAC
para la calibracion de equipos de medida en ITV como son: ]
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