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INTEGRANTES DEL GRUPO

El grupo DOT está formado por profesores pertenecientes 

al Área de Ingeniería Mecánica del Departamento de 

Construcción en Ingeniería de Fabricación.

Dirección:

Edificio Departamental Oeste, Módulo 5

Campus de Gijón

Ricardo Vijande Díaz

Catedrático

Eduardo Rodríguez Álvaro NoriegaJosé Luis Cortizo

José Manuel Sierra Velasco

Titular de Universidad



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

DESARROLLO PARA LA EMPRESA  PRIMUR, S.A.

ñSistema de Contenedores soterradosò



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Prototipo definitivo Enero - 2000 



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

SOLICITANTES (p.o. de firma): Roberto Riestra Buznego, José Esteban Fernández Rico, Modesto 

Cadenas Fernández, José Manuel Sierra Velasco, Ricardo Vijande Díaz

TITULO: Módulo para soterramiento de contenedores receptores de residuos sólidos urbanos

Nº DE SOLICITUD: 200001117 PAÍS DE PRIORIDAD: ESPAÑA

FECHA DE SOLICITUD: 04-05-2000

ENTIDAD TITULAR: Proyectos de Instalaciones y Material Urbano, S.A (PRIMUR).

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO:

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO: PRIMUR



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

PROYECTOS DE INVESTIGACIÓN CON  THYSSEN NORTE, S.A.

ñPasillo de aceleraci·nò



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Detalle plegado eslabones en prototipo Banco de ensayos para rodillos



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Prototipo instalado en el Campus de Viesques 

Noviembre - 1999



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Primer modelo comercializado

Año 2009

SOLICITANTES (p.o. de firma): Miguel Angel González Alemany, Juan González Pantiga, 

Esteban Fernández Rico, Ricardo Vijande Díaz, José Manuel Sierra Velasco

TITULO:  Pasillo de aceleración

Nº DE SOLICITUD: 009902555             PAÍS DE PRIORIDAD: ESPAÑA

FECHA DE SOLICITUD: 19-11-1999    FECHA DE PUBLICACIÓN:16-01-2003

ENTIDAD TITULAR:  THYSSEN NORTE S.A.

PAISES A LOS QUE SE HA EXTENDIDO: HISPANOAMÉRICA (CHILE), y ASIA (TAIWAN)

EMPRESA/S QUE LA ESTA/N EXPLOTANDO: THYSSENKRUPP  NORTE S.A.



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

DESARROLLO PARA LA EMPRESA  MAQUINARIA DEL EO S.A.

ñDumper multifunci·nò

Máquina 
básica

Máquina básica con accesorio 
de descarga en altura

Máquina básica con accesorio de 
descarga frontal y pala

Máquina básica con accesorio 
de descarga giratoria y pala

Máquina básica con 
accesorio hormigonera



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

COLABORACIÓN CON LA EMPRESA  DURO-FELGUERA S.A.

en el diseño y desarrollo de tres tuneladoras.



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

COLABORACIÓN CON LA EMPRESA  DIMGOMA S.A.

en el diseño y desarrollo de procesadora y equipo de 

extinción de incendios.



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

COLABORACIÓN CON LA EMPRESA  SEPSA

en el diseño y optimización de un sistema de apertura y 

cierre de puertas para transportes públicos.



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Prototipo instalado en el Campus de 

Viesques, año 2006



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

COLABORACIÓN CON LA EMPRESA  TERMOPOWER

en el diseño de un colector cilindro-parabólico con 

diferencias innovadoras.



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos de referencia

Prototipo de módulo de CCP, Campus de Viesques Verificación geometría por fotogrametría

Realizada por técnicos de la PSA



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

1. Diseño mecánico

ωProyectos singulares

ñPROYECTOS FIN DE CARRERA

Ćrea de Ingenier²a Mec§nicaò

Dentro de los estudios de Ingeniería, el Proyecto Fin de Carrera, implica 

la finalización de la etapa Universitaria, y la oportunidad de poner en 

práctica los conocimientos adquiridos. 

En muchos casos supone también el primer acercamiento del estudiante 

de Ingeniería al mundo de la empresa o la investigación, en sus múltiples 

facetas.

Se describen brevemente alguno de los proyectos más destacados por 

su calidad, temática, impacto social, realizados en los últimos años.



Proyectos Fin de Carrera singulares

Diseño de máquina de rehabilitación para el 

hombro. Búsqueda de soluciones, diseño y 

simulación.

Autores:

Juncal Guerrero Muñoz

Nicolás Menéndez Cardín

Se trata de una máquina desarrolladaen colaboracióncon el director del GabineteMédico y
Manual del Principado(y actual director del Centro de Talasoterapiade Poniente),JuanCarlos
Menéndez, que permite realizar los movimientos de άŎƛǊŎǳƴŘǳŎŎƛƽƴέy άǇǊƻƴƻǎǳǇƛƴŀŎƛƽƴέΣ
movimientos que se realizan en el tratamiento de lesionesde hombro, y que hacen girar el
antebrazo respectodel hombro,manteniendoel antebrazoen posiciónhorizontal. Medianteuna
máquinamotorizada,que describeel movimiento del antebrazo,basadaen una combinaciónde
dosmecanismos,un mecanismode tijera y un mecanismode seisbarrasarticuladaso mecanismo
deStephenson.

Titulación: Ingeniería Industrial (Mecánica)



Proyectos Fin de Carrera singulares



Proyectos Fin de Carrera singulares



Proyectos Fin de Carrera singulares

Titulación: Ingeniería Industrial (Mecánica)

Diseño y cálculo de chasis y sistema 

de cambio de accesorios para un  

Dúmper Multifunción

Autor: Álvaro Noriega

Setrata de una máquinadesarrolladaen colaboracióncon la empresa
Maquinariadel EOS.A. Consisteen un mecanismoque permite que un
Dúmper,conun chasisúnico,puedallevardistintosaccesoriosde trabajo,
ya seaun volquetede descargafrontal, de descargafrontal en altura,de
descargalateral,un volquetegiratorioo unatolva.



Proyectos Fin de Carrera singulares



Proyectos Fin de Carrera singulares

Se trata de un equipo que puede subir por un tubo cilíndrico o de

diámetro variable, en principio diseñado para diámetros de 40 a 140

mm, y adaptable a cualesquier otros diámetros con una variación

de unos 120 mm. (tubo con cierta conicidad, tal como las farolas de

alumbrado público, columnas circulares de edificios emblemáticos,

columnas o pilares en Recintos Feriales y/o Centros de

Exposiciones, etc.) con una carga útil de unos 25 kg (podría ser

mayor), y al que se le pueden pensar en adaptar útiles que hagan

distintas tareas.

Autor: Francisco J. Álvarez González

Titulación: Máster en Ingeniería Mecatrónica



Proyectos Fin de Carrera singulares



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

2. Síntesis y optimización

ωModelización y análisis

ÅDesarrollo de un método de almacenamiento compacto de las

ecuaciones que modelizan a los mecanismos.

ÅDesarrollo de un método de obtención aproximada del campo de

trabajo de un mecanismo de 1GDL.

(x1,y1)

L12

(x3,y3)

L13

(x2,y2)

Cubic matrixCubic matrixSparse matrixSparse matrix

MechanismMechanism



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

2. Síntesis y optimización

ωSíntesis de mecanismos

-4 -2 0 2 4 6 8

-6

-4

-2

0

2

4

6

X

Y

Proyection on hyperplane corresponding to point 5

A
B

C

D

E

B

C

E

Path

Precision point

Circuit 2

Circuit 1

dmin
1

d
m

in
2

ÅAnálisis de los niveles de complejidad de los problemas básicos de 

síntesis dimensional de mecanismos.

ÅResolución de problemas de síntesis dimensional cinemática de 

mecanismos usando estrategias evolutivas.
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LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

2. Síntesis y optimización

ωAlgoritmos de optimización

Desarrollo de algoritmos de optimización basados en estrategias

evolutivas
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LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

3. Tribología

ωInvestigación básica

Aplicación de técnicas de inteligencia artificial a la tribología

Modelización y análisis del desgaste sobre recubrimientos

cerámicos

Modelización del desgaste 

mediante Redes Neuronales 

Artificiales



LÍNEAS DE TRABAJO E INVESTIGACIÓN

3. Tribología

ωInvestigación aplicada

COLABORACIÓN CON LA EMPRESA  ENDESA

en la disminución del desgaste de los dientes de la rotopalas.


