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Lineas de Investigacion

e Cinematica y dinamica de sistemas multicuerpo

Analisis biomecanico de la marcha humana

e Tecnologias para asistencia a discapacitados

e Cinematica y posicionamiento de robots moviles

e Acustica y vibraciones.
Acustica de los instrumentos
musicales
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Cinematica y dinamica de sistemas multicuerpo UF

e Simulacion cinematica y dindmica de un servofreno.
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e Evolucion geométrica del mecanismo a lo largo de la carrera de frenado.

e Calculo de fuerzas sobre las piezas del mecanismo. BOSCH
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Cinematica y dinamica de sistemas multicuerpo UF

e Andlisis dinamico del impacto en sistemas multicuerpo.
e Aspectos energéticos asociados a la aparicion de restricciones mecanicas.
e Formulacion de la dinamica de las fases de la marcha de sistemas bipedos.

e Analisis, disefio y control de sistemas bipedos pasivos (Passive Dynamic Walking).
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[Robotic Mechanical Systems Lab, McGill University] Passive Dynamic Walker [Nagoya Institute of Technology]

McGill
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Analisis biomecanico de la marcha humana

e Desarrollar una aplicacion informatica que permita
simular el comportamiento de distintos tipos de ortesis
sobre el modelo computacional del paciente.

e Implementar modelos dinamicos directo/inverso para
el analisis de la marcha humana.

e Modelar el efecto de la discapacidad del paciente
sobre el comportamiento muscular.

e Construir un prototipo de ortesis activa e implementar
su controlador.
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Tecnologias para asistencia a discapacitados

e Simulacion y diseno de la silla de ruedas “Triesférica” que se desplaza lateralmente.
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Tecnologias para asistencia a discapacitados Q

e Simulacion y diseno de la silla de ruedas “Triesférica” que se desplaza lateralmente.
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Tecnologias para asistencia a discapacitados uF
e Simulacion y diseno de la silla de ruedas “Triesférica” que se desplaza lateralmente.

e Desarrollo de un andador inteligente para asistir personas con dificultades motrices

(en el marco del Proyecto Europeo “Share-it”).
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Cinematica y posicionamiento de robots moviles

e Métodos geomeétricos para la localizacidon de robots moéviles.
e Métodos cinematicos basados en filtrado de Kalman (EKF).

e Calibracion cinematica del Jacobiano de robots moviles.
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Cinematica y posicionamiento de robots moviles

e Métodos geomeétricos para la localizacion de robots moviles.
e Métodos cinematicos basados en filtrado de Kalman (EKF).

e Calibracion cinematica del Jacobiano de robots moviles.
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Acustica de instrumentos musicales
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de VientO. Algoritmos genétiCOS. — A Ana Barjau, Joaquim Agullé, Sergi Soler

Jordi Campos, Ester Cierco

e Deteccion y simulacion de transitorios de
inicio y regimenes permanentes.

e Estudio de regimenes caoticos (caos
determinista).

Polytechnic University of Catalunya
Ramon Llull University
Aula de Musica d'Abrera
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